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Wienerbergerov WLTR sustav
robotiziranog zidanja

WLTR sustav razvijen u suradnji Wienerbergera i KM Roboticsa
donosi robotizirano zidanje Porotherm Robot Ready opekom te
predstavlja novi korak prema automatizaciji i vecoj produktivnosti

u gradevinarstvu

Evolucija brusene Porotherm Profi
opeke i tehnologije zidanja

Gradevinski sektor suoava se s jednim
od najvecih izazova posljednjih desetljeca
— nedostatkom kvalificirane radne snage.
Istodobno, investitori i projektanti oceku-
ju krace rokove izvodenja, vecu kvalitetu
izvedbe te sve viSe standarde energetske
ucinkovitosti uz smanjeni utjecaj na okolis.
U takvim okolnostima automatizacija gra-
devinskih procesa postala je logi¢an smjer
razvoja. Wienerberger zato kontinuirano
razvija proizvode i sustave koji odgovaraju
zahtjevima suvremenog trzista, uskladeni
su s vazecim propisima i spremni za pri-
mjenu novih tehnologija.

Porotherm Profi Robot-Ready sustav

Razvoj brusenih zidnih elemenata, po-
put Wienerbergovog sustava Porotherm
Profi, vec je znacajno unaprijedio tehno-
logiju zidanja omogucujuci brzu, precizni-
ju i ucinkovitiju izvedbu. Sljedeci korak u
optimizaciji procesa predstavlja roboti-
zirano zidanje, tehnologija koja odgova-
ra na izazove trzista rada i istovremeno
podize standarde gradnje. Primjenom
robotskih sustava kompenzira se nedo-
statak radne snage te se stvaraju nova,
sofisticiranija radna mjesta poput opera-
tera za upravljanje robotom, uz postiza-
nje visoke i ujednacene kvalitete izvedbe.
Takav tehnoloski iskorak zahtijevao je i
prilagodbu gradevnih materijala, Sto je
rezultiralo razvojem Porotherm Robot

Ready brusene opeke, posebno dizaj-
nirane za primjenu u automatiziranom
procesu zidanja. POROTHERM PROFI
bruSena opeka prirodan je i ekoloski pri-
hvatljiv gradevinski proizvod ciji su utje-
caji na okolis transparentno dokumen-
tirani i potvrdeni Izjavom o utjecaju na
okolis (EPD). Precizno je brusena s obje
strane kontroliranim kompjuterskim pro-
cesom te je izradena od prirodnih mate-
rijala: gline, pijeska i piljevine, a moguce
ju je u potpunosti reciklirati.

WLTR - jedan od prvih operativnih
sustava robotiziranog zidanja u
Europi

WLTR robot za zidanje razvile su turtke
KM Robotics i Wienerberger. Naziv WLTR
nastao je kombinacijom engleskih rijeci
"wall" i "terracotta’ kako bi se jasno de-
finirala njegova namjena i primjena. Radi
se o jednom od prvih konkretnih i opera-
tivno primjenjivih sustava za robotizirano
zidanje u Europi te o vaznoj prekretnici u
transformaciji gradevinske industrije.
Razvoj tehnologije vodi GreenBuild, teh-
noloski ogranak Wienerbergera, ciji je
strateski cilj digitalizacija i automatizacija
procesa zidanja na europskim gradevin-
skim trziStima. Kao prepoznati tehnoloski
lider u ovom podrudju, GreenBuild nastav-
lia razvijati i unapredivati slicna rjesenja.

Wienerberger kontinuirano unapredu-
Jje svoje proizvode i sustave s ciljem
uskladivanja sa zakonskim propisima,
osiguravanja tehnicke pouzdanosti te
pracenja suvremenih tehnoloskih tren-

dova i zahtjeva trZista. U suvremenom
gradevinskom sektoru takav cjelovit
pristup nije tek dodana vrijednost — on
predstavija temelj postizanja visoke
kvalitete izvedbe i dugorocno odrzZivih
konstrukcijskih rjesenja.
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WLTR robot za zidanje

Nacin rada i tehnicke karakteristike
sustava

WLTR robot zapotinje zidanje od drugog
reda: prvi red u mortu, koji osigurava
idealnu pocetnu ravninu, izvodi iskusni
zidar. Tijekom rada robot automatski na-
nosi Dryfix.extra ljepilo te kontinuirano
kontrolira poloZaj svake opeke senzorom
i automatski korigira eventualna odstu-
panja od projektirane geometrije. Preci-
znost izvedbe krece se u milimetarskom
rasponu, 5to znacajno nadmasuje stan-
dardne tolerancije rucne izvedbe na gra-
diliStu. Uz prikladnu geometriju gradevi-
ne, ucinkovitost u prosjeku iznosi 5 - 6
m? zida na sat, a u idealnim uvjetima i do
10 m?/h, Sto odgovara ucinku vise zidara.
Klju¢na je prednost pritom nepromjenjiva
ujednacena kvaliteta izvedbe, bez utjeca-
ja fizickog umora. Ako je potrebno, robot
se moze prilagoditi za izvodenje zidanja
bruSenom opekom u tankoslojnom mor-
tu.

Njegovo kretanje osigurano je integri-
ranim hidraulickim sustavom. Za tran-
sport koriste se elektri¢ni paletni vilicar
i dizalica. Sustav zahtijeva priklju¢ak
trofazne elektricne energije napona
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Za upravljanje robotom potreban je jedan educirani operater

400 V i moze raditi u Sirokom rasponu
vremenskih uvjeta. Za rad robota po-
treban je jedan educirani operater te
jedan pomocni radnik koji na samom
gradiliStu radi pripremne radove kao
primjerice otvaranje paleta, rezanje
opekaisli¢no.

Preduvjeti i optimalni uvjeti
primjene

WLTR robot za zidanje koristi iskljucivo
inovativne Porotherm bruSene opeke
iz nove Robot Ready serije, a temeljni
preduvjet ispravnog rada jest savrSeno
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izveden i izniveliran prvi red u mortu.
U usporedbi sa standardnim brusenim
Porotherm Profi opekama Robot Ready
opeke na prednjoj strani imaju dodat-
ne posebne utore koje robot koristi za
prihvat i polaganje opeke. Po pitanju
toplinsko-izolacijskih svojstava, nosi-
vosti, ¢vrstoce, akustickih parametara
i otpornosti na pozar Porotherm Profi
opeka ne razlikuje se od konvencio-
nalne bruSene opeke. Nacin utora za
robotski prihvat patentiran je u Europi.
Trenutacno su dostupne Robot Ready
opeke za debljine zidova 19 — 20 cm,
24 — 25 ¢cm te 30 cm. BruSena opeka
s integriranom toplinskom izolacijom
Porotherm 1Z0 Profi bit ¢e dostupa u
Robot Ready varijanti krajem 2026.

Ucinkovitost robota prvenstveno ovisi
o prikladnosti geometrije gradevine na
kojoj se primjenjuje robotsko zidanje te
o tlocrtnoj dispoziciji zidova. Najveca
ucinkovitost postize se na gradevina-
ma pravilne linearne geometrije sa sto
manje promjena gabarita te kod tlocrt-
nih rjeSenja sa zidovima vecih dimenzi-
ja i minimalnim brojem otvora i kutova,

Pogled na gradiliste s pilot primjenom WLTR robota

za zidanje - trgovacki centar Cerknica, Slovenija

¢ime se u najvecoj mjeri iskoristavaju
brzina i preciznost sustava. Zbog tre-
nutacnih gabarita i kinematike robota
te potrebnog manipulativnog prostora
za polozaj paleta s opekom, optimalan
razmak izmedu paralelnih zidova izno-
si priblizno 4,5 m. Daljnjim razvojem
tehnologije ocekuje se smanjenje tog
razmaka na priblizno 2,5 m, ¢ime ce se
znacajno prosiriti podrucje primjene i
povecati fleksibilnost sustava u projek-
tiranju tlocrta.
Robot moze zidati do visine od 3,5 m,
¢ime se povecava sigurnost izvedbe i
smanjuju troskovi gradilista. Minimalna
duljina zida za ucinkovito robotsko zi-
danje je 2,5 m. Tijekom rada sustav pri-
kuplja i Salje podatke u stvarnom vre-
menu, osiguravajuci potpunu kontrolu i
sljedivost procesa izvodenja. Robotsko
zidanje primjenjivo je u konstruktivnim
sustavima omedenog zida i u sustavi-
ma ispunskog zida.
Glavne prednosti WLTR sustava su:
- ujednacena i kontrolirana kvaliteta
izvedbe
- povecana produktivnost gradilista

- smanjena potreba za fizicki zahtjev-
nim radom

- ublazavanje posljedica nedostatka
radne snage

- veca sigurnost izvodenja

- pracenje procesa u stvarnom vreme-
nu.

Smijernice za projektiranje gradevina pri-
lagodenih robotiziranom zidanju kontinu-
irano se razvijaju usporedno s razvojem
same tehnologije. WLTR sustav vec je pri-
mijenjen na brojnim projektima diljem Eu-
rope, od obiteljskih ku¢a do industrijskih
objekata, a ocekuje se njegovo sve Sire
uvodenje na europskim trzistima. Prva pi-
lot-primjena WLTR sustava u Adriatic re-
giji realizirana je u lipnju 2026. godine na
gradiliStu medunarodnog trgovackog lan-
ca u Cerknici u Sloveniji, u suradnji s turt-
kom TOSIDOS d.o.0., jednim od vodecih
slovenskih izvodaca gradevinskih radova.
Projekt je potvrdio moguénost uspjeSne
primjene robotiziranog zidanja u regional-
nim uvjetima te pokazao potencijal teh-
nologije za povecanje produktivnosti uz
zadrzavanje visoke kvalitete izvedbe.
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